	Název

Symbol
	Soustava kartézských 

souřadnic x, y, z
	Soustava válcových (cylindrických) 

souřadnic r, (, z
	Soustava kulových souřadnic r, (, (.

r má jiný význam než v cylindrickém systému.
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	Hamiltonův operátor (
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	grad( = ((
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	div a = ( a
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	Laplaceův operátor
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	Dif. rovnice

vektor.

čar pole a
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