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Spoleéné vlastnosti jednoduchych zobrazeni:
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Jednoduchd zobrazeni

Spoleéné vlastnosti jednoduchych zobrazeni:
@ Zobrazovaci ref. plocha je rovina - soufadnice X, Y, pfipadné
D, €
@ Zobrazovani ref. plocha je elipsoid (¢, A), nebo koule U, V

@ Rozdéleni podle zobrazovaci plochy:

o KuZelova
o Vilcova
o Azimutdlni
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Jednoduchd zobrazeni

Déleni na neprava a jendoduchd zobrazeni:

o Neprava:
X =1f(U,V)
Y =g(U,V)
@ Jendoducha:
p=f(U)
e=n-V
resp.
X=n-V,
Y =g(U)

o Ukdazka viz https://bl.ocks.org/mbostock/3711652


https://bl.ocks.org/mbostock/3711652

Jednoduchd zobrazeni

Pro jednoduchd zobrazeni plati:

p=f(U)

e=n-V
resp.

X=n-V,

Y =g(U)

@ poledniky jsou svazek p¥imek, nebo osnova rovnobé&Znych
pFimek

@ rovnobézky jsou soustfedné kruZnice, nebo osnova
rovnobéznych ptimek

@ http://old.gis.zcu.cz/studium/mk2/multimedialni_
texty/index.html


http://old.gis.zcu.cz/studium/mk2/multimedialni_texty/index.html
http://old.gis.zcu.cz/studium/mk2/multimedialni_texty/index.html
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Spole&né vlastnosti:
o Zikladni polednik - polednik od néhoz pocitdme p¥i zobrazeni
zemépisné délky
@ Zakladni rovnob&zka - prochazi v&tSinou stfedem
zobrazovaného lUzemi
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KuZelové zobrazeni

Zobrazovaci rovnice:

o = po+F(Uo—U) (1
e = n-V (2)
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Ze zobr. rovnic vyjadfime m, a m;:
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Ze zobr. rovnic vyjadfime m, a m;:

M= M dp

_ pde . np
" Mcospd\  Mcosy
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Ze zobr. rovnic vyjadfime m, a m;:

M= M dp

_ pde . np
" Mcospd\  Mcosy

A zkresleni:

m = mg cos? A+ m?sin® A

Plogné:

P=m,-m,
Max. dhlové:

Aw m, — mp

sin— = ———
2 my + mp
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Zobrazeni ekvidistatni v polednicich

@ Podmika:
dp

M- dy
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KuZelové zobrazeni

Zobrazeni ekvidistatni v polednicich

@ Podmika:
dp

M- dy

@ Integrace v mezich:
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KuZelové zobrazeni

Zobrazeni ekvidistatni v polednicich

@ Podmika:
dp

M- dy

@ Integrace v mezich:

@ Ziskame
P = po— S5

, kde s2, je délka polednikového oblouku.
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KuZelové zobrazeni

Vysledné zobrazovaci rovnice (pro kouli):

p = po+R(Uo—U)
e = n-V

V ptipadé elispoidu je vztah sloZit&jsi (M je zavislé na ¢ a
integrace a je komlikovangjsi.)
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Vysledné zobrazovaci rovnice (pro kouli):

p = po+R(Uo—U)
e = n-V
V ptipadé elispoidu je vztah sloZit&jsi (M je zavislé na ¢ a

integrace a je komlikovangjsi.)
Zbyva uréit konstanty: n, pg, Up
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KuZelové zobrazeni

Zkresleni:

n-p
RcosU
Aw m,—1

2 m,+1
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Volba konstant - zvolena rovnobé&zka ma zkresleni minimalni a

rovno jedné.
dm,
< dU > /Uo =0

Po Gpravé:

po = Rcot Uy
Dale musi platit:
n-po
R cos Up
Po dosazeni:
n = sin Uy
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Figure: KuZelové zobr. - ekvidistantni v pol., 1 nezkres|. rovnob.,-
Ptolemaiovo zobrazeni (r. 150 n.l.), ¢o = 30

Jan Jezek
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Figure: KuZelové zobr. - ekvidistantni v pol., 1 nezkresl. rovnob., a pdl
jako bod

Jan Jezek
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Volba konstant - dvé nezkreslené rovnob&zky . ..
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Figure: Kuzelové zobr. - ekvidistantni v pol., 2 nezkresl. rovnob.,

Jan Jezek
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Figure: Kuzelové zobr. - ekvidistantni v pol., 2 nezkresl. rovnob.
L'lsleovo zobrazeni

Jan Jezek
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Ekvivalentni zobrazeni - Albersovo zobr. (nap¥. Atlas NG strana
82):



Zobrazeni ekvidistatni v polednicich
Ekvivalentni zobrazeni - Albersovo zobr.

KuZelové zobrazeni

Konformni zobrazeni - Lambertovo

Ekvivalentni zobrazeni - Albersovo zobr. (nap¥. Atlas NG strana
82):
_ dp P 1
R-dU RcosU
Po separaci proménnych:

R2
pdp = —— - cos udu
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Ekvivalentni zobrazeni - Albersovo zobr. (nap¥. Atlas NG strana
82):
B dp P _ 4
R-dU RcosU

Po separaci proménnych:

R2
pdp = —— - cos udu

Po integraci:
2

2R
PP =—""sinU+k
n
Pak pro
2R?
P = —=—sinUp + k
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Po odettent:
2R?
p° = p3 + =—(sin Uy — sin U)
n
e=nV

Konstanty n, po.
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Volba konstant - Nezkreslena rovnobézka Up:

po = Rcotlp
n = sin Uy
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Figure: Kuzelové zobr. - ekvivalent., 1 nezkresl. rovnob.

Jan Jezek
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Figure: KuzZelové zobr. - ekvivalent., 1 nezkresl. rovnob., Pdl jako bod

Jan Jezek
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Dalsi moznost volby - Dv& nezkreslené rovnobézky U; a Us.
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Figure: Kuzelové zobr. - ekvivalent., 2 nezkresl. rovnob.
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https://riptutorial.com/d3-js/example/28380/
albers-projections


https://riptutorial.com/d3-js/example/28380/albers-projections
https://riptutorial.com/d3-js/example/28380/albers-projections
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Konformni zobrazeni - Lambertovo zobrazeni

dp np
R-dU RcosU

Po integraci:

B tan (Up/2 + 45°)\"
po=r <tan(U/2+450)>

€ = n-
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KuZelové zobrazeni

Ur&eni konstant:
@ Zvolena rovnob&Zzka ma minimalni zkresleni a zarovoii rovno
jedné

@ Minimalizace zkresleni dvou krajnich rovnob&zek
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Figure: Kuzelové zobr. - konformni., 1 nezkresl. rovnob.

Jan Jezek
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Figure: Kuzelové zobr. - konformni., 2 nezkresl. rovnob.

Jan Jezek
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