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SRS = Spatial reference system = Soǔradnicový referenčńı
systém

Terminologie dle ČCSN/ISO-19111, OGC

Definice soǔradnicového referenčńıho systému (SRS) a jeho
parametr̊u je nutnou součást́ı prostorových dat. Informace o SRS
definuje spojitost soǔradnic se zemským povrchem. Z pohledu GIS,
kdy často muśıme kombinovat data vztažená k r̊uzným SRS, je
také jednoznačná definice SRS důležitým krokem k úspěšné
p̌renositelnosti dat mezi jednotlivými softwarovými produkty.
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Základńı pojmy:

soǔradnicový referenčńı systém (SRS) soǔradnicový
referenčńı systém - soǔradnicový systém spojený se Zeḿı
pomoćı datumu.
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Základńı pojmy:

Geodetické datum - parametr nebo soubor parametr̊u, které
definuj́ı počátek, mě̌ŕıtko a orientaci soǔradnicového
referenčńıho systému viz ISO19111. Dle (Vanicek) je
geodetickým datumem nap̌r. elipsoid, nebo geoid.
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Základńı pojmy:

soǔradnicový systém zobrazeńı (projected coordinate
reference system) - dvojrozměrný soǔradnicový systém
vzešlý z kartografického zobrazeńı (dle ISO19111).
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Pojmem transformačńı kĺıč rozuḿıme množinu hodnot
transformačńıch parametr̊u dané metody.
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Převod mezi r̊uznými soǔradnicovými referenčńımi systémy:

V rámci jednoho datumu (nap̌r. S-JTSK) můžeme p̌revádět
soǔradnice z roviny na elipsoid a p̌ŕıpadné na geocentrické
soǔradnice XYZ.

Pro p̌rechodu na jiný datum je nutná transformace XYZ
p̌ŕıpadně ϕ, λ (v́ıce v MK2) pomoćı tranformačńıho kĺıče.

Dostupné tranformačńı kĺıče a postupy viz www.epsg.org.
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Figure: Vztah mezi jednotlivými soǔradnicovými systémy (p̌revzato z
http://en.wikipedia.org/wiki/Geodetic_system)
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V rámci jednoho datumu (nap̌r. Besselova elipsoidu a rámce
S-JTSK) lze na soǔradnice nahĺıžet ve ťrech ruzných
soǔradnicových systémech:

Rovinných x , y

Geografických ϕ, λ

Geocentrických X ,Y ,Z
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Moloděnského transformace
Buřsa Wolf, Position vector, Coordinate Frame

Moloděnského transformace je p̌ŕımá transformace mezi
geografickými soǔradnicemi, bez p̌rechodu na geocentrické
pravoúhlé soǔradnice.

(X ,Y )1 → (ϕ, λ)1
3Dtrans→ (ϕ, λ)2 → (X ,Y )2.
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Moloděnského transformace
Buřsa Wolf, Position vector, Coordinate Frame

Buřsa–Wolf je jedńım z nejuž́ıvaněǰśıch algoritmů

V GIS ji lze nalézt také pod názvy Position Vector, Coordinate
Frame Rotation nebo nejčastěji Bursa–Wolf (V geodézii se
častěji setkáváme s názvem Helmertova sedmiprvková 3D
transformace. Za zḿınku stoj́ı i spojitost názvu metody
Buřsa–Wolf s významným českým geodetem prof. Milanem
Buřsou)
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Moloděnského transformace
Buřsa Wolf, Position vector, Coordinate Frame

Postup p̌repočtu má následuj́ıćı kroky:

(X ,Y )1 → (ϕ, λ)1→(X ,Y ,Z )1
3Dtrans→ (X ,Y ,Z )2 → (ϕ, λ)2 → (X ,Y )2

Parametry:

∆X - Posun počátku ćılové soustavy ve směru osy X .
∆Y - Posun počátku ćılové soustavy ve směru osy Y .
∆Z - Posun počátku ćılové soustavy ve směru osy Z .
α - Rotace ćılové soustavy okolo osy X .
β - Rotace ćılové soustavy okolo osy Y .
γ - Rotace ćılové soustavy okolo osy Z .
q - Mě̌ŕıtko (nebo též zkresleńı m, kde q = 1 + m).
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Moloděnského transformace
Buřsa Wolf, Position vector, Coordinate Frame

Transformaci mezi soustavami můžeme zapsat rovnićı (x ′, y ′, z ′

vyjaďruj́ı soǔradnice v ćılovém systému a x , y , z v systému
výchoźım):  x ′

y ′

z ′

 = qR

 x
y
z

 +

 ∆X
∆Y
∆Z

 , (1)

kde matice R popisuje ťri zḿıněné rotace a plat́ı:

R =

 1 0 0
0 cosα sinα
0 − sinα cosα

 cosβ 0 − sinβ
0 1 0

sinβ 0 cosβ

 cos γ sin γ 0
− sin γ cos γ 0

0 0 1

 .

(2)
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www.epsg.org

https://spatialreference.org/

https://epsg.io/
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Ukázka QGIS a ArcGIS
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