Simulace chaotického chovani

Tento piiklad demonstruje chaotické chovani jednoduchych mechanickych systému. Uvazujme
systém kyvadel, viz obr. 1. Necht pro délky jejich zdvésu plati L; = iAL, i =1,2,...n.
Uvazujeme-li pouze malé vychylky, muzeme situaci zjednodusit a uvazovat pohyb zavazicek
pouze v ose x. Vychylku i-tého kyvadla popiseme v ¢ase funkei z;(t) = sin(w;t), kde

w; = 1Aw. PFi béhu programu je mozno pozorovat stiidani usporddanych a chaotickych
struktur.

Obrézek 1: Systém fyzikalnich kyvadel
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Obrézek 2: Screenshoty z béhu programu



